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Safety Note

A

To avoid injury of persons and damages
to the device, it is absolutely necessary
to read and observe these instructions
carefully.

Necessary assembly, start-up, and
maintenance work must be performed by
qualified and authorized personnel only.

Prior to assembly and depressurizing the
system.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Mounting Il

Fix the actuator AME 15QM on the valve Il .

Wiring I
Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and
SN (common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage
(24 V~ -15 to +10%, 50 Hz) must be
connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings IHl
Factory settings:

ALL switches are on OFF position! (1]

Note: H

All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional / 3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW 1: U/I

Actuator can responde to a voltage or
current control signal. With switch No.1: U/
| actuator can be set either to operate with
a voltage control signal (actuator responds
to signal between 0 ... 10 V), or current
control signal (actuator responds to signal
between 0 ... 20 mA).

Factory setting:

voltage control signal (0 ... 10 V).

SW2:2vV...10/0V... 10

Actuator can be set to response on a
control signal from 2V, or 0 V. If the
actuator is set to current signal than it
responds to control signal from 4 mA or
0 mA.

Factory setting is:
2...10V.

SW 3: Direct/Inverse

Actuator can be set for spindle to travel
downwards on decreasing control signal
(DIRECT), OR for spindle to travel upwards
on rising control signal (INVERSE).

Factory setting is:
DIRECT

SW 4: ---/Sequential

Two actuators can be set to work parallel
with one control signal. If the SEQUENTIAL
is set than an actuator responds to split
control signal (see 0(2) V... 5(6 V) /
56)V...10V).

Note:

This combination works in combination with
switch No.5:02) V... 56V)/5@6) V... 10V

SW5:02)V...56V)/56)V...10V
Note:

This function is available if switch No.4:
---/Sequential is set.

Actuator can be set to match the range of the
control signal:

2...6V (switchNo.2:2V... 10)
0...5V (switchNo.2:0V... 10)
4...12mA (switchNo.2:2V ... 10)
0... 10mA (switch No.2:0 ... 10)

OR

6... 10V (switchNo.2:2V ... 10)
5... 10V (switch No.2:0V ... 10)
12... 20 mA (switch No.2: 2V ... 10)
10... 20 mA (switch No.2: 0 ... 10)

SW 6: Proportional/3 point

Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on

SN and SP ports. On port 1 or 3 24 VAC
signal is connected for rising or lowering
of actuator. Return signal X indicates the
correct position.

Note:

if 3 point function is selected actuator does
not respond to any control signal on port Y.
It only rises and lowers spindle if power is
supplied on port 1 or 3.

SW 7: LOG. flow/LIN. flow

Almost all Danfoss valves that fit the
actuator have logarithmic (equal
percentage) flow/position characteristic.
With setting switch to LIN. flow the
characteristic of motorised valve can be
affected. Combination of actuator and valve
can work together as valve with LINEAR
characteristic.

Factory setting:
LOG. Flow (characteristic of valve is
unchanged)

NOTE:

If this function is used in combination with
non-logarithmic valves the characteristic
of motorised valve will be anti-logarithm of
valve’s characteristic (e.g. valve with linear
characteristic will be transformed to quick
open characteristic).

SW 8: 100% K,,s/RED. Ky
To be set on OFF position.

SW 9: Reset

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and
will normally last a few minutes. The stroke
length of the valve is stored in the memory
after self adjustment has been completed. To
restart self adjustment, change the position
of RESET switch (switch No.9). If the supply
voltage is switched off or falls below 80% in
more than 0.1s, the current valve position will
be stored in the memory and all data remain
saved in the memory also after a power
supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover,
the indicator shows the control status and
faults.

Constant light
- normal operation
No light
- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)
- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):
- power supply too low
- insufficient valve stroke (<20 s)
- end-position cannot be reached.
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Sikkerhedsbestemmelser

A

For at undga personskader og
erstatningsskader pa produkter, er det
absolut nedvendig at gennemlzese
felgende instruktion.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

For montering eller demontering skal
anleegget geres tryklost.

Leverandgrens retningslinier skal fglges.

Montering I
Fastger AME 15QM pa ventilen [ 3 |

Elektrisk tilslutning Il
Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (faelles)
pa AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes
til indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspaending

Forsyningsspaendingen (24 V~ -15/+10%,
50 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP

Indstilling af DIP kontakter Hl
Fabriksindstilling:

Alle kontakter er | OFF position! @
Bemeerk:

Alle kombinationer af kontaktindstillinger
er tilladelige. Alle funktionsvalg er tilfojet en
efter en. Der er kun en logisk overskridelse af
funktionaliteten: Kontakt Nr. 6 Proportional
/ 3-punkt styring, som saetter aktuatoren i
stand til at ignorere reguleringssignalet og
arbejde som en "simpel” 3- punkt motor

SW1:U /I

Aktuatoren kan modtage
reguleringssignaler i spaending eller strom.
Med kontakt Nr.1: U /| kan aktuatoren
indstilles til at arbejde med spaendings-
signal (aktuatoren reagerer pa signal
mellem 0...10V), eller stremsignal
(aktuatoren reagerer pa signal mellem
0...20mA).

Fabriksindstilling
Spaendingssignal (0 ... 10V).

SW2: 2V...10/ 0V...10

Aktuatoren kan indstilles til at reagere pa
signaler fra 2V, eller OV.

Er aktuatoren indstillet til stremsignal,
reagerer aktuatoren pa signaler fra 4mA
eller OmA.

Fabriksindstilling:
2...10V.

SW3: Direkte / Indirekte

Aktuatoren kan indstilles til nedadgdende
spindel ved stigende kontrolsignal
(DIREKTE)

Eller opadgdende spindel ved stigende
kontrolsignal (INDIREKTE)

Fabriksindstilling:
DIREKTE

SW4: ---/ Sekvens

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal.

| SEKVENS indstilling reagerer aktuatoren
pa delt styresignal (se 0(2)V...5(6V) /
5(6)V...10V).

Bemeerk:

Denne kombination arbejder sammen med
kontakt Nr. 5: 0(2)V...5(6V) / 5(6)V...10V

SW5: 0(2)V...5(6V) / 5(6)V...10V
Bemeerk:

Denne funktion er tilgeengelig hvis kontakt
Nr. 4:---/ Sekvens er indstillet. Aktuatoren kan
afpasses til styresignalet:

2...6V(kontaktNr.2:2V ... 10)
0...5V (kontakt Nr.2:0V ... 10)
4...12mA (kontakt Nr.2:2V ... 10)
0... 10mA (kontakt Nr.2: 0 ... 10)

Eller

6... 10V (kontakt Nr.2:2V ... 10)
5... 10V (kontakt Nr.2:0V ... 10)
12.... 20 mA (kontakt Nr.2:2V ... 10)
10... 20 mA (kontakt Nr.2: 0 ... 10)

SW6: Proportional / 3-punkt

Aktuatoren arbejder som en “simpel” 3-
punkt aktuator, hvis 3-punkt funktionen
er valgt. Forsyningsspeending tilsluttes
klemmerne SN og SP. Pa klemmerne 1 og
3 tilsluttes 24 VAC signal til abne- lukke
funktion af aktuatoren. Udgangssignal X
indikerer korrekt position.

Bemeerk:

Hvis 3-punkt funktionen er valgt, reagerer
aktuatoren ikke pd signaler pa klemme'Y.
Motorspindelen bevaeger sig kun opad eller
nedad ved signaler pa klemme 1 eller 3.

SW7: LOG. flow / LIN. flow

Naesten alle Danfoss ventiler som passer til
aktuatoren har logaritmisk karakteristik.
Ved at indstille kontakten pa LIN.

flow, pavirkes ventilens karakteristik.
Kombination aktuator / ventil arbejder
sammen som ventil med LINEAR
karakteristik.

Fabriksindstilling:
LOG.flow (ventilkarakteristikken er uaendret).

Bemaeerk:

Anvendes denne funktion i kombination med
ikke logaritmiske ventiler, vil karakteristikken
for motorventilen blive modsat logaritmisk

i forhold til ventilkarakteristikken (d.v.s.

en ventil med lineeer karakteristik vil blive
transformeret til hurtig Gben karakteristik).

SW 8: 100% K,s/RED. Ky

SW9: Reset

Efter tilslutning af forsyningsspaending,
vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er faerdig. Varigheden
afhaenger af spindelvandringen og tager
normalt nogle fa minutter. Ventilens
spindelvandring lagres i hukommelsen
efter selvjusteringen er feerdig. For at
starte selvjustering, skiftes positionen

af RESET kontakten (kontakt Nr. 9). Hvis
forsyningsspaendingen svigter eller
falder til under 80% i mere end 0,1
sekund, vil den aktuelle ventilposition
lagres i hukommelsen og alle data bliver
bevaret i hukommelsen, ogsa efter at
forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er
i drift, ligesom den viser driftsstatus og
eventuelle fejl.

Konstant lys

- normal drift

Intet lys

- ikke i drift, ingen stremforsyning
Interval blink (1Hz)

- selvjusteringsmodul

Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas

73691190 DH-SMT/SI
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise

A

Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerat zu vermeiden, diese
Anleitung unbedingt beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von
sachkundigen und autorisierten Personen
durchgefiihrt werden. Anlage vor Montage,
Demontage unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Montage A
AME 15 QM am Ventil ansetzen Il

Elektrischer Anschlu} IZN
Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann
zur Anzeige der aktuellen Position benutzt
werden. Der Bereich hangt von der Briicke
ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis
+10%, 50 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschlieB3en.

Einstellung der DIP Briicke H
WERKSEINSTELLUNG:

ALLE Schalter sind in der Position OFF! @
BEMERKUNG:

alle Kombinationen von DIP Schalter

sind erlaubt. Gewdihlte Funktionen sind
hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen:
Briicke Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch
wird der Antrieb so umgeschaltet, dass

das Signal ignoriert wird und arbeitet als
“liblicher” 3-Punkt Anrieb.

SW1: U/l

Antrieb kann auf Strom- oder
Spannungsregelsignale reagieren. Mit
dem Schalter No.1: U/l kann der Antrieb
zwischen Spannungsregelsignal (Antrieb
reagiert auf Y Signal von 0 bis 10 V), oder
Stromregelsignal (Antrieb reagiert auf
Signal von 0...20 mA).

Werkseinstellung:

Spannungsregelsignal (0 ... 10V).

SW2:2V...10/0V...10

Antrieb kann auf Spannungsregelsignal
von 2V, oder OV reagieren. Wenn der
Antrieb auf Stromsignal eingestellt ist,
reagiert auf Regelsignal vom 4 mA oder
0 mA.

Werkseinstellung:
2...10V.

SW3: Direct/Inverse

Der Antrieb kann so eingestellt werden,
dass die Motorenspindel nach unten
bewegt bei steigendem Steuersignal
(DIRECT), ODER dass die Motorenspindel
nach oben bewegt bei steigendem
Steuersignal (INVERSE).

Werkseinstellung: DIRECT

SW4: ---/Sequentiell

Zwei Antriebe kdnnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2) V... 5(6) V/

56) V... 10V).

BEMERKUNG:

Diese Kombination funktioniert mit dem
Schalter No.5:02) V... 5(6)V/56) V... 10V

SW5:0(2)V...56) V/56) V... 10V
BEMERKUNG:

diese Funktion ist wirksam, wenn der Schalter
No.4:---/ Sequentiell eingestellt ist. Antrieb
kann auf den Steuersignalbereich angepasst
werden:

2...6V (Schalter No.2:2V ... 10)
0...5V (Schalter No.2:0V ... 10)
4... 12mA (Schalter No.2:2V ... 10)
0... 10mA (Schalter No.2: 0... 10)

ODER

6... 10V (Schalter No.2:2V ... 10)
5... 10V (Schalter No.2:0V ...10)
12... 20 mA (Schalter No.2: 2V ... 10)
10... 20 mA (Schalter No.2: 0... 10)

SW6: Proportional/3-Punkt

Bei der gewadhlten 3-Punkt Funktion kann
der Antrieb als “einfacher” 3-Punkt Antrieb
arbeiten. Die Spannungsversorgung ist an
Klemme SN und SP anzuschlieBen. Auf der
Klemme 1 oder 3 = 24 VAC Steuersignal
sorgt fur stetigen oder absenken der
Antriebs. Das Ausgangssignal von Klemme
X kann zur Anzeige der aktuellen Position
benutzt werden.

BEMERKUNG:

wenn die 3-Punkt Funktion gewdhlt wird,
reagiert der Antrieb nicht auf irgendwelche
der Steuersignale Y Klemme. Der Antrieb
bewegt die Motorenspindel nach oben oder
nach unten bei dem Steuersignal auf Klemme
1 oder 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

Fast alle Danfoss Ventile, die auf dem
Antrieb passen, haben logaritmische
(gleicher Prozentanteil). Durchfluf3/
Position Charakteristik. Wenn der Schalter
in der Position LIN. Flow ist, kann die
Characteristik des Ventils mit Motorantrieb
geandert werden. Antrieb + Ventil arbeitet
zusammen wie ein Ventil mit LINEAR
Characteristik.

Werkseinstellung:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik bleibt
unverdndert).

BEMERKUNG:

falls diese Funktion mit dem nicht
logarithmischen Ventil verwendet wird,
tibernimmt der Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil mit linearer
Kennlinie wird in die Kennlinie umgewandelt).

SW 8: 100% Kys/RED. Ky

SW9: Reset

Nach Einschalten der Stromversorgung
startet der Regelantrieb den
Selbstanpassungsvorgang. Die
Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert
normalerweise einige Minuten,
abhdngig von der Distanz der
Spindelbewegung. Die Hubldnge des
Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert.
Der Selbstanpassungsvorgang kann durch
Driicken der RESET-Taste wiederholt
werden (Schalter No. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung - oder beim
Absinken auf einen Wert kleiner 80%
-langer als 0,1 s, wird die aktuelle
Ventilposition im Speicher gespeichert.
Alle Daten sind also auch im Falle einer
Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb,

den Betriebszustand und eventuelle Fehler

an.

Dauerlicht

- normaler Betrieb

Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung

Blinklicht (1 Hz)

- Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)

- Versorgungsspannung zu niedrig

- Ventilhubldnge ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht erreichbar.

73691190 DH-SMT/SI
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Sécurité

A

Observer et lire attentivement les
instructions afin d'éviter les blessures
eventuelles et les dommages de
I'installation.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne
de qualification.

Dépressuriser le systeme avant le montage.

Suivre les instructions du fabricant du
systéme ou de son service.

Montage I
Fixer 'AME sur la vanne L.

Branchement éléctrique
Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché
sur la borne Y (signal d’entrée) et la borne
SN (commun) sur la carte imprimée de 'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut
servir pour indiquer la position actuelle. La
zone dépend des réglages du sélecteur de
fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d'alimentation (24 V~-15/+10%,
50 Hz) doit étre branchée aux bornes SN et SP.

Réglages du sélecteur de fonction

piPH
Réglage d’usine:

TOUTES les commandes sont en position
ARRET! ©

REMARQUE:

Toutes les combinaisons des commandes DIP
sont possibles.

Toutes les fonctions sélectionnées sont
ajoutées I'une a l'autre. Il y a seulement un
pontage logique des fonctions: commande

6 Proportionnel/ 3 points qui fait le moteur
ignorer le signal de commande et fonctionne
comme un »simple« 3-points moteur.

U/l

Le moteur peut répondre au signal de
commande en tension ou en courant.

Avec la commande 1: U/l le moteur peut
étre réglé pour fonctionner soit a l'aide du
signal de commande de tension (le moteur
répond au signal entre 0...10V), soit au
signal de commande de courant (le moteur
répond au signal entre 0...20mA).

Réglage de l'usine:

le signal de commande de tension (0 ... 10 V).

2V...10/0V...10

Le moteur peut étre réglé pour répondre
au signal de commande a partirde 2V,

ou 0 V. Sile moteur est réglé au signal de
courant, il répond au signal de commande
a partirde 4 mA ou 0 mA.

Réglage de l'usine:
2...10V.

Direct/Inverse

Le moteur peut étre réglé de telle maniére
que la broche se déplace vers le bas
quand le signal de commande augmente
(DIRECT), ou qu'elle se déplace vers le haut
quand le signal de commande augmente
(INVERSE).

Réglage de l'usine:
DIRECT

---/Séquentiel

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond
au signal de commande »split«

(voir0(2) V... 5(6)/5(6) V... 10 V).

REMARQUE:

Cette combinaison fonctionne en
combinaison avec la commande 5:
02)V...5(6)V/56)V... 10V.

0(2)V...5(6) V/5(6) V... 10V
REMARQUE:

Cette fonction est disponible, si la commande
4: ---/Séquentiel est réglée. Le moteur peut
étre réglé jusqu’a la zone a laquelle le signal
de commande répond;

Ala zone:

N

...6V (commande 2: 2V...10)
...5V (commande 2: 0V...10)
...12mA (commande 2:2V...10)
...10mA (commande 2:0...10)

... 10V (commande2:2V ... 10)
... 10V (commande 2:0V ... 10)
12...20mA (commande 2:2V ... 10)
10... 20 mA (commande 2: 0 ... 10).

Lo OO

Proportionnel/ 3 points

Le moteur peut fonctionner comme un
»simple« 3-points moteur, si la fonction 3-
points est sélectionnée. Alimentation en
courant devrait étre branchée aux bornes
SN et SP. 24VAC signal est branché aux
bornes 1 et 3 pour déplacer le moteur vers
le haut et vers le bas. Le signal X indique la
position correcte.

REMARQUE:

Si la fonction 3 points est sélectionnée,
le moteur ne répond a aucun signal de
commande sur la borne Y. Cette fonction
seulement déplace la broche vers le haut
etvers le bas, s'il y a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

Débit LOG./ débit LIN.

Presque toutes les vannes Danfoss qui
s'adaptent au moteur ont la caractéristique
logarithmique (méme pourcentage)

du débit par rapport a la position. Si la
commande est réglée au débit LIN., celui-
ci peut influencer la caractéristique de

la vanne motorisée. La combinaison du
moteur et de la vanne peut fonctionner
ensemble comme une vanne avec la
caractéristique LINEAIRE.

Réglage de l'usine:
débit LOG. (caractéristique de la vanne ne
change pas).

REMARQUE:

Si cette fonction est utilisée en combinaison
avec les vannes non-logarithmiques, la
caractéristique de la vanne motorisée sera
I'anti-logarithme de la caractéristique de la
vanne (p.e. une vanne avec la caractéristique
linéaire sera transformée en caractéristique
»rapidement ouvertex).

100% Kys/RED. Ky

Exploitation

Une fois alimenté, le moteur commence
un procédé d'auto-réglage. La diode
lumineuse clignote jusqu'a ce que
I'auto-réglage soit términé. Cela dure
normalement env. 2 minutes, suivant le
déplacement de la broche. La course de la
vanne est conservée en mémoire a la fin de
I'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande

9) fera redémarrer I'auto-réglage. Si
I'alimentation est interrompue - ou chute
a une valeur inférieure a 80% - pendant
plus de 0,1 sec., la position actuelle de la
vanne est mémorisée. Toutes les données
seront donc mémorisées, méme en cas de
coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur
est en fonction. Elle indique aussi I'état de
marche et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiére

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- la fin de course ne peut pas étre atteinte.
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Instrucciones de seguridad

A

Para evitar los danos de las personas y
del aparato es absolutamente necesario
que leay siga estas instrucciones atenta y
cuidadosamente.

El montaje, la preparaciény el
mantenimiento serén efectuados
solamente por el personal calificado y
autorizado.

Antes del montaje and depresione el
sistema.

Le rogamos que cumpla con las
instrucciones del fabricante o del operador
del sistema.

Montaje
Montaje del AME en la valvula [ 3 |

Cableado Il
Senal de control

La senal de control proveniente del
regulador deberd ser conectada al terminal
Y (senal de entrada) y al terminal SN
(comun) en el circuito impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede
usarse para indicar la posicién actual. El
rango dependera de la configuracion del
interruptor DIP.

Tension de alimentacion

La tensién de alimentacién (24 V~-15/+10%,
50 Hz) tiene que ser conectada a los
terminales SNy SP.

Las configuarciones del interruptor

piPH

Ajuste de fdabrica:

Todos los interruptores tienen que estar en la
posicién OFF! @

IMPORTANTE:

Todas las combinaciones de los interruptores
estdn permitidas. Todas las funciones
seleccionadas serdn anadidas una a la otra.
Solamente hay una sobreposicion de las
funciones: el interruptor No.6 Proporcional / 3
vias que hace que el actuador ignore la sefial
y funcione como un “sencillo” actuador de 3
vias.

U/l

El actuador respondera al sefal de control
de tensién o de corriente. El interruptor
No.1: U/l puede ajustarse asi que el
actuador responda a la sefal de control de
tension (el actuador respondera al sefal
entre 0y 10 V) o al seial de control de
corriente (el acuador responderad al sefal
entre 0y 20 mA).

Ajuste de fdbrica:

senal de control de tension (0 ... 10 V).

2V...10/0V...10

El actuador se puede configurar que
responda a la sefial de control desde 2V, o
0V si el actuador estd ajustado a la sefial de
corriente, el actuador respondera a la sefal
de control desde 4mA o OmA.

Ajuste de fdbrica: 2 ... 10V.

Directo / Inverso

El actuador se puede ajustar que el vastago
del actuador se mueve hacia abajo a
medida que la sefal de control aumenta
(DIRECTO) o que el vastago se mueva hacia
arriba a medida que la sefal de control
aumenta (INVERSO).

Ajuste de fabrica: DIRECTO

---/Secuencial

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan ala
misma sefal de control a la vez. Al elegir
SEQUENTIAL el actuador respondera a la
sefial de control dividida
(vease0(2)V...56)V/56)V...10V).

Nota:

Esta combinacién funciona en combinacion
con el interruptor No.5: 02)V... 5(6)V/ 5(6)V... 10V).

0(2)V... 5(6)V/5(6)V... 10V)

Nota:

Esta funcion es posible al elegir el interruptor
No.4:---/Secuencial. Se puede ajustar la area

en la que la sefial de control del actuador
responderd:

entre2 ...y 6V (interruptor No.2:2V ... 10),
entre0...y5V (interruptor No.2:0V ... 10),

entre4 ...y 12mA (interruptor No.2:2'V ... 10),
entre0... y 10 mA (interruptor No.2: 0 ... 10),
o

entre6...y 10V (interruptor No.2:2'V ... 10),

entre5 ...y 10V (interruptor No.2:0V ... 10),
entre 12... 20 mA (interruptor No.2: 2 V... 10),
entre 10 ... y 20 mA (interruptor No.2: 0 ... 10)

Proporcional /3 vias

Al elegir la funcion de tres vias, el actuador
funcionara como un sencillo actuador

de tres vias. La corriente de alimentacion
debe ser conectada a los puertos SNy SP.
En los puetros 1y 3 la sefial 24 VAC estard
conectada para que el actuador se mueva
hacia arriba o abajo. La sefal X indica la
posicion correcta.

Importante:

Al elegir la funcién de 3 vias, el actuador
no responerd a ninguna de las sefiales de
control en el puerto Y. El vdstago se moverd
hacia arriba o abajo si hay alimentacién en
elpuerto 16 3.

LOG.flow/LIN.flow (LOG.flujo /LIN.flujo)

Casi todas las valvulas Danfoss que se
ajustan al actuador tienen la caracteristica
logaritmica de flujo (caracteristica de
flujo igual porcentaje) segun posicién. Al
ajustar el interruptor a LIN.flow (LIN flujo),
la caracteristica de la vélvula motorizada
puede ser afectada. El actuador en la
combinacidn con al valvula pueden
funcionar juntos como una valvula con al
caracteristica LINEAR.

Ajuste de fdbrica:
LOG flow (caracteristica de la vdlvula no
cambiada)

Imporatante:

Al usar esta funcion con las vdlvulas no
logaritmicas, la caracteristica de la vdlvula
motorizada serd el antilogaritmo de la
caracteristica de la vdlvula (por ejemplo

la vdlvula con la caracteristica linear serd
transformada en al caracteristica de apertura
rdpida).

100% Ks/RED. Ky

Funcionamiento

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un
proceso de auto ajuste. El diodo LED
parpadea hasta que el proceso de auto
ajuste haya llegado a término. Este proceso
dura normalmente un par de minutos
dependiendo del recorrido del vastago.

El recorrido de la valvula es almaceneado
en la memoria después de terminado el
auto ajuste. Para empezar de nuevo el
auto ajuste pulsar el interruptor RESET
(interruptor No.9). Si se corta la tensién de
alimentacion o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80% durante mas de un
0,1s, la posicién actual de la valvula serd
guardada en la memoria. De esta manera,
todos los datos quedaran guardados en

la memoria, incluso en caso de corte de
corriente.

Test de funcionamiento

El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no esta en marcha, no hay
alimentacion
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado
baja
- recorrido de la valvula insuficinete
(<205s)
- el recorrido maximo no puede ser
alcanzado
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NEDERLANDS
Veiligheid

A

Om verwondingen van personen en
schade aan het apparaat te voorkomen
dient men deze instructies met aandacht
te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel
uitgevoerd worden.

Voor montage of demontage dient de
installatie drukloos gemaakt te worden.

Voorschriften van de fabrikant en de
installatiebeheerder dienen in acht
genomen te worden.

Montage I
Plaats de AME op de afsluiter. Il

Elektrische aansluiting IE}
Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en
op klem SN (gemeenschappelijke nul) van
de AME printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem
SN) kan gebruikt worden als indicatie van
de klepstand. Het bereik hangt af van de
instelling van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~ -15 tot +10%,
50Hz) wordt aangesloten op de klemmen
SN (nul) en SP (24Vac).

DIP schakelaars Hl
Fabrieksinstelling: @

Alle schakelaars staan in de OFF (uit) positie!
OPMERKING:

Alle combinaties van DIP instellingen zijn
toegestaan. Alle gekozen funkties worden bij
elkaar opgeteld. Er is echter één uitzondering:
Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke

de motor instelt als “simpele” 3-punts
servomotor.

Schakelaar 1:
U/l

De servomotor kan reageren op een
spannings-stuursignaal (U) of een stroom-
stuursignaal ().

Het spanningsbereik is 0-10V, het
stroombereik is 0 - 20 mA.

Fabrieksinstelling:

0- 10V stuursignaal

Schakelaar 2:
2V...-—-/0V... -

Instelling voor stuursignaal vanaf 2V ... of
vanafOV...

Als de servomotor is ingesteld voor
stroom-sturing, dan komt dit overeen met
4mA... of OmA...

Fabrieksinstelling:
2V (@4 mA)

Schakelaar 3:
Direct/ Inverse (Direkt / Omgekeerd)

Direct: spindel omlaag bij stijgend
stuursignaal.

Inverse: spindel omhoog bij stijgend
stuursignaal.

Fabrieksinstelling:

Direct.

Schakelaar 4:
---/Sequential (volgorde)

Twee motoren kunnen naar hetzelfde
signaal “luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de
motor op een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met
schakelaar 5.

Schakelaar 5:
0(2)...5(6)V/5(6)...10V

Opm.:
Deze funktie is geldig als schakelaar 4 op
Sequential staat.

De motor kan worden ingesteld voor de
volgende stuursignalen:

2...6V (schakelaar2op2V...---)
0...5V((schakelaar2op0OV...---)
4...12mA (schak.2op2V...---)
0... 10mA (schak.2op0V...---)

OF

6... 10V (schakelaar2op2V...---)
5...10V (schakelaar2opO0V...---)
12...20mA (schak.2op2V...---)
10...20mA (schak.2op0V...---)

Schakelaar 6:
Proportional / 3 point
(Proportioneel/3punts)

De servomotor werkt als een simpele 3-
punts motor als de 3- punts funktie is
ingesteld.

Voedingsspanning wordt aangesloten op
de klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en
3 wordt 24Vac voor “omlaag” en “omhoog”
aangesloten. Uitgangs- signaal X geeft de
werkelijke stand aan.

Opmerking:

In de 3-punts funktie reageert de servomotor
niet op signalen via klem Y. De spindel
beweegt alleen bij spanning op klem 1 of
klem 3.

Schakelaar 7:

LOG. flow / LIN. flow

Bijna alle Danfoss afsluiters waar

de servomotor op past hebben een
logarithmi-sche (equi-procentuele)
karakteristiek.

In de stand LIN.flow werken servomotor en
afsluiter samen als een lineaire afsluiter.

Fabrieksinstelling:
LOG.flow
(afsluiter-karakteristiek ongewijzigd)

Opmerking:

Als deze funktie wordt gebruikt in combinatie
met niet-logarithmische afsluiters dan wordt
de karakteristiek van de gemotoriseerde
afsluiter anti-logarithmisch (bijv. een
afsluiter met een lineaire karakteristiek wordt
omgevormd tot een snel open karakteristiek).
Zie DATABLAD voor meer informatie.

Schakelaar 8:
100% K/ RED Ky

Schakelaar 9:
Reset ©®

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert
tot de afstelling is beéindigd. De tijdsduur
is afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de
klep wordt in het geheugen opgeslagen.

Om de afstelprocedure opnieuw te starten
dient de stand van RESET veranderd te
worden.

Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder
80% daalt, wordt de momentele klepstand
in het geheugen opgeslagen en blijven
alle gegevens bewaard, ook na het
uitschakelen van de voeding.

Funktietest

De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen

voedingsspanning

Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.
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Turvallisuushuomautus

A

Naita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehda kokoonpano-,
kdynnistys- ja huoltotdita.

Jarjestelmadn paine on poistettava ennen
kokoonpano- ja purkutdita.

Noudata jarjestelman valmistajan ohjeita.

Kiinnittiminen IH
Kiinnita AME venttiiliin. Il

Johdotus Il
Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettava
painetun AME-piirin liitantoihin Y
(sisdadnmenosignaali) ja SN (tavallinen
signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnndn 13htdsignaalia voidaan kayttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
maardytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.

Kayttojannite

Kayttojannite

(24 V~ -15- 410 %, 50 Hz) on yhdistettava
SN- ja SP-liitantdihin.

DIP-kytkinasetukset IH

Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! @
HUOMAUTUS:

Kaikki DIP-kytkinasetusten yhdistelmdt ovat
sallittuja. Kaikki valitut toiminnot yhdistetddn
keskenddn. Vain yksi logiikka ohittaa
toiminnot: kytkimen nro 5

Suhteellinen /kolmipiste -asetus, joka
mddirittdd kdyttélaitteen jdttdmddn
signaalin huomiotta, jolloin se toimii
yksinkertaisena kolmipistekdyttdlaitteena.

u/i

Kayttolaite voi vastaanottaa
ohjaussignaalin virrasta tai jannitteesta.
Kytkimella 1 ( U/I) kdyttolaite

voidaan madrittdd toimimaan
janniteohjaussignaalin avulla (kdyttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-10 V) tai
virtaohjaussignaalin avulla (kdyttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-20 mA).

Tehdasasetus:

Jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

2-10tai 0-10V

Kayttolaite voidaan madrittaa reagoimaan
2 V:n tai 0 V:n ohjaussignaaliin. Jos
kayttolaite maaritetddn reagoimaan
virtasignaaliin, se reagoi ohjaussignaaleihin
4 mAtai0OmA.

Tehdasasetus:
2-10V

Suora tai kdanteinen

Kayttolaite voidaan maarittaa
siirtdmaan karaa alaspdin nousevasta
ohjaussignaalista (SUORA)

TAI

karaa yléspdin nousevasta
ohjaussignaalista (KAANTEINEN).

Tehdasasetus:
SUORA

---/vaiheittainen

Kaksi kayttolaitetta voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus
otetaan kayttoon, kayttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin. Lisatietoja on
kohdassa 0(2)-5(6V) / 5(6)-10V.

HUOMAUTUS:

Tdmd yhdistelmd toimii yhdessd kytkimen 5
kanssa: 0(2)-5(6V) / 5(6)-10V

0(2)-5(6) V/5(6)-10V
HUOMAUTUS:

Tdmd toiminto on kdytettdvissd, jos kytkin 4 -
--/vaiheittainen on mddiritetty.

Kdyttélaite voidaan mukauttaa
ohjaussignaaliin.

2-6V (kytkin 2: 2-10 V)
0-5V (kytkin 2: 0-10 V)
4-12 mA (kytkin 2: 2-10 V)
0-10 mA (kytkin 2: 0-10 V

TAl

6-10V (kytkin 2: 2-10 V)
5-10V (kytkin 2: 0-10 V)
12-20 mA (kytkin 2: 2-10 V)
10-20 mA (kytkin 2: 0-10V

Suhteellinen/3-pisteinen

Kayttolaite toimii yksinkertaisena
kolmipisteisena kayttolaitteena, jos
valitaan kolmipisteinen toiminta.

Virransyotto on yhdistettdva SN- ja
SP-portteihin. 24 voltin AC-signaali
yhdistetddn porteissa 1 ja 3 kdyttolaitteen
avautumis- ja sulkeutumistoimintoihin.

Paluusignaali X ilmaisee oikean sijainnin.

HUOMAUTUS:

Jos 3-pisteinen toiminta valitaan, kdyttdlaite
ei reagoi portin Y signaaliin. Se nostaa ja
laskee karaa vain, jos portteihin 1 tai 3
syotetddn virtaa.

Logaritminen tai lineaarinen virtaus

Lahes kaikki kdyttolaitteeseen sopivat
Danfossin venttiilit ovat logaritmisia
sijainnin mukaan. Moottoroidun venttiilin
toimintaa voi muuttaa valitsemalla
lineaarisen virtauksen. Kayttolaite ja
venttiili toimivat yhdessd, kun venttiili
asetetaan lineaariseksi.

Tehdasasetus:
Logaritminen virtaus (venttiilin toiminta ei
muutu).

HUOMAUTUS:

Jos tdtd toimintoa kdéytetddn yhdessd
muun kuin logaritmisen venttiilin kanssa,
moottoroidun venttiilin toiminta muuttuu
vastakkaisesti logaritmiseksi, eli lineaarinen
venttiili muuttuu nopeasti avautuvaksi.

Lisdtietoja on tuotetiedotteessa.

100% Ky,s/RED. Ky

Nollaaminen

Kun kayttolaite on yhdistetty
virtalahteeseen, se aloittaa itsesaatétoimet.
LED-merkkivalo vilkkuu, kunnes
itsesdatotoimet on tehty. Kestoaika
maardytyy karan liikkeen mukaan, ja on
tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkeen pituus tallennetaan muistiin,
kun itsesaatdtoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdaddon uudelleen
muuttamalla RESET-kytkimen asentoa
(kytkin 9). Jos virransy6tto katkeaa tai
putoaa alle 80 prosenttiin yli 0,1 sekunnin
ajaksi, nykyinen venttiilin sijainti ja kaikki
tiedot tallennetaan muistiin. Ne sdilyvat
sielld sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen

Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite
kaytossa vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee
ohjaustilan ja viat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Eivaloa
- ei toiminnassa tai ei virransyottod.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- virransyotto ei riita
- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)
- loppusijaintia ei voi
saavuttaa.
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Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

A

Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy koniecznie
zapoznac sie z tymi informacjami i
przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacjg moga

by¢ wykonywane wytacznie przez
autoryzowany i wykwalifikowany personel.

Przed montazem nalezy wykona¢
dekompresje uktadu.

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
producenta lub operatora systemu.

Montaz IF1

Zamontowac sitownik AME 15 QM
na zaworze.

Okablowanie Il
Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce
drukowanej sitownika AME.

Sygnal wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze
by¢ uzyty do wskazania biezacej pozycji.
Zakres zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania
(24 V~ -15 do +10%, 50 Hz) musi by¢
podtaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP I HI
Ustawienia fabryczne: ©

wszystkie przetaczniki s3 w potozeniu OFF!
UWAGA:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetgcznikéw DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik nr 6
Proportional /3 point (Proporcjonalny/3-
punktowy), ktéry powoduje, Ze sitownik
ignoruje sygnat sterujqcy i dziata jako prosty
3-punktowy sitownik.

U/l

Sitownik reaguje na sygnat sterujacy
napieciowy lub pragdowy. Przy pomocy
przetacznika nr 1: U/l sitownik mozna
przestawi¢ w tryb sterowania sygnatem
napieciowym (sitownik reaguje na sygnat
napieciowy w zakresie 0 ... 10 V), lub
sygnatem pradowym (sitownik reaguje na
sygnat pradowy w zakresie 0 ... 20 mA).

Ustawienie fabryczne:

sterowanie sygnatem napieciowym
0...70V).

2V...10/0V...10

Sitownik mozna skonfigurowac tak, ze
reaguje na sygnat sterujacy od 2 VIub 0 V.
Jesli sitownik jest ustawiony na sterowanie
sygnatem pragdowym, reaguje wtedy na
sygnat w zakresie od 4 mA lub od 0 mA.

Ustawienie fabryczne:
2V...10V.

Direct/Inverse

Wrzeciono sitownika moze poruszac

sie w dét przy narastajacym sygnale
sterujgcym (DIRECT), lub poruszac sie w
gore przy narastajagcym sygnale sterujgcym
(INVERSE).

Ustawienie fabryczne:
DIRECT

---/Sequential

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane
réwnolegle jednym sygnatem sterujacym.
Jedli wybrana jest opcja SEQUENTIAL,
sifownik reaguje na dzielony sygnat
sterujacy (patrz0(2) V... 5(6 V) /
56)V...10V).

UWAGA:

To ustawienie dziata w potqczeniu z
przetqcznikiemnr5:02) V... 56 V) /
56)V...10V

0(2)V...5(6)V/5(6)V...10V
UWAGA:

Ta funkcja jest dostepna, gdy ustawiony

jest przetqcznik nr 4: --- / Sequential. Mozna
ustawic zakres sygnatu sterujqcego, na ktdry
bedzie reagowat sitownik; w zakresie:

2...6V(przetqczniknr2:2V ... 10)
0...5V (przetqcznik nr2:0V ... 10)
4... 12mA (przetqcznik nr2:2V ... 10)
0... 10mA (przetqcznik nr2:0... 10)

LUB

6... 10V (przetqgczniknr2:2V ... 10)
5... 10V (przetgczniknr2:0V ... 10)
12... 20 mA (przetqczniknr2:2V ... 10)
10... 20mA (przetqcznik nr2: 0 ... 10)

Proportional/3 point

Sitownik moze funkcjonowac jako prosty
sitownik 3- punktowy po wybraniu

opdji 3-point. Napiecie zasilania nalezy
podtaczy¢ do wyprowadzen SN i SP. Do
wyprowadzenia 1i 3 podfaczone jest
sygnat 24 VAC, stuzacy do podnoszenia i
opuszczania sitownika. Zwrotny sygnat X
wskazuje pozycje sitownika.

UWAGA:

Jesliwybrano opcje 3-point, sitownik nie
reaguje na jakikolwiek sygnat sterujqcy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit i
opuszczat wrzeciono, jesli na wyprowadzenia
1i 3 zostanie podane napiecie.

LOG. flow/LIN. flow

Prawie wszystkie zawory Danfoss, ktére
wspotpracuja z sitownikiem, posiadaja
logarytmiczng (statoprocentowa)
charakterystyke przeptywu w zaleznosci
od pozycji. Przy wybraniu opcji LIN.
flow mozna sterowac charakterystyka
przeptywu napedzanego zaworu.
Potaczenie sitownika i zaworu moze
zapewnia ukfad o charakterystyce liniowej
(LINEAR).

Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka
zaworu)

UWAGA :

Jesli ta funkcja jest uzywana w potqczeniu

z zaworami nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu napedzanego bedzie
antylogarytmem charakterystyki zaworu

(np. zawdr liniowy przeksztatci sie w zawdr
szybkiego otwarcia).

100% Kys/RED. Ky

Reset

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.
Dioda LED btyska do momentu
zakonczenia tego procedury. Trwa to
zazwyczaj pare minut w zaleznosci od
skoku wrzeciona. Po zakoriczonym procesie
samoregulacji wartos¢ skoku zaworu jest
zachowana w pamieci. Zmiana pozycji
przetacznika RESET (przetacznik nr 6)
ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajace zostanie odciete
lub przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie
ponizej 80%, to aktualna pozycja zaworu
jest chowana w pamieci; zapewnia to,
zachowana zachowanie wszystkich danych
- réowniez w przypadku przerw w zasilaniu.

Test dziatania

Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest
aktywny czy tez nie. Co wiecej, dioda LED
wskazuje tez status sterowania i btedy.
State Swiecenie

- normalna pracaBrak Swiecenia

- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscig 1 Hz

- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwosciag 3 Hz

- zbyt niskie napiecie zasilania

- niedostateczny skok zaworu (<20 s)

- nie mozna osiggnac¢ potozenia

krarncowego.
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PYCCKUI

TexHuKa 6e3onacHoCcTU

A

Bo n3bexaHne HeCcYacTHbIX cny4yaeB M BbIxoAa
yCTpOVICTBa N3 CTpoA Heobxoaumo N3yynTb

1 cobniopaTh HacToALlee PyKOBOACTBO.
MoHTaXx, Hanagka n cepsrcHoe O6CJ1y)KMBaHI/Ie
yCTpOVICTBa AONIXKHbI OCYLWEeCTBAATbCA
KBaﬂVId)I/ILI,I/IpOBaHHbIM nepcoHanom,
AonyLWeHHbIM K AaHHbIM BUAaM AeATENIbHOCTU.
Pa6oTbl, HenocpenCcTBEHHO CBA3aHHbIE

C TEXHOJIOMMYECKON CUCTEMO, cnepnyet
BbINOJIHATb B COOTBETCTBUN C UHCTPYKUMNAMUN MO
ee 3Kkcnnyataynn.

Ycranoska FA

3akpenuTb anekTponpusog AME 15QM Ha
KnanaHe.

Cxema s3neKTpuyeckmnx
coepguHenuii IE1

Ynpasnaoowuin curHan

YnpaBnAowWmin curHan ¢ perynatopa nogaerca
Ha Knemmbl Y (BxoaHow curHan) v SN (Honb)
nnatbl AME.

BbixogHo curHan

BbIXOQHOW CUrHaM C KNemMmmbl X MOXeT ObITb
MCMOSb30BaH A/1s UHAUKALMM TeKYyLLero
nonoxeHus. [lnanasoH 3aBUCHT OT HACTPOEK
nepekntoyatens DIP.

Hanpa)Kemne nUTaHnA

HanpsxeHune nutaHua (24 B nepemeHHOro Toka
oT -15 po +10%, 50 'y) nopgaeTca Ha Knemmbl SN
n SP.

Hactpoiikn nepekniouatensa DIP H
3aso0ckue ycmaHo8Ku:

BCE nepekntodamesnu Haxo0amcs 8 NOIOKeHUU
OFF (svikmoueHo). @

NMPUMEYAHUE:

puemnemb 8ce KOMOUHAYUU nepeksyamenel

DIP. Bce 8bibpaHHble hyHKyuu 00basnsiomcs opye

Kk Opyey. Cywecmayem mosibKo 00HO /lo2uyeckoe
nepepezynuposaHue gyHKyul: nepekodamers NO6 —
(aHano2o08bIU/UMNYNbCHBIL) HACMPAUBAMb UCNOJTHU-
mesibHbIU MeXaHu3M Mmakum 06pazom aHano208bil,
4Ymo OH U2HOpUpPYem ynpasnswuli CueHan u
pabomaem Kak UmnysbCHbIl UCNOTHUMEbHBIL
MexaHu3Mm.

U/l (HanpsxeHune/TokK)

McnonHWTeNbHbIN MeXaHU3M MOXeT
OoTpearnpoBaTb Ha aHaNoroBbIV yNpaBAAoLLnii
CUTHaN HanpsXXeHua unm Toka. C noMoLbo
nepekntoyatena N2 1: NCMONHUTENbHbIN
MexaHn3m U/l MOXKHO HacTpouTb 6o Ha
paboTy C ynpaBAAOLWMM CUrHANOM HanpPAXeHWA
(MCNONHWTENbHBIN MeXaHW3M pearvpyeT Ha
curHan 0 - 10 B), nn6o c ynpaBnaoLwmm CMrHanom
TOKa (MCNOMHUTENbHbIV MEXaHU3M pearmpyeT Ha
curHan - 20 mA).

3aeodckas ycmaHoeka:

ynpasnsatouuti cueHan Hanpsxerus (0 - 10 B).

2-10B/0-10B

/icnonHUTENbHbBI MEXaHN3M MOXXHO HaCTPOWTb
TaKknm 06pa3om, YTO OH pearunpyeT Ha
yNpaBnAaoLWMiA curHan He meHee 2 B unn 0 B.

B cnyyae, ecnu CNonHMTENbHbI MeXaHN3M
HaCTPOEH Ha TOKOBbIN CUTHas, OH pearnpyeT Ha
YyNpaBnAoLWNIA curHan He meHee 4 MA unn 0 mA.

3aso0ckas ycmaHoeKa:
2-108B.

Mpamo/o6paTHo

VicnonHUTeNbHbI MeXaH/3M MOXHO HaCTPOUTb Tak,
4TO LUTOK NepemelLaeTca BHU3 NpyW BO3pacTaloLlem
ynpasnswouem curane (MPAMO), unn —Beepx npu
BO3pacTatoLiem ynpasnsaiollem curHane (OBPATHO).

3aeodckas ycmaHoeka:
[PAMO.

---/nocnepoBaTtesibHO

CywecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTb
ABa UCTMOJHUTESIbHbIX MeXaHM3Ma Tak,

4TO OHU paboTaloT NapannenbHo, C OAHUM
ynpasnaowwym curHanom. Ecnm HactpoeHa
oyHkumsa NOCNELOBATEJIbHO, To
UCTIONTHUTENbHBIN MEXaHN3M pearnpyet Ha
YNpaBnALWMIA CUTHaN «CINT»

(cm. 0(2) - 5(6) B/ 5(6) - 10 B).

NMPUMEYAHUE:

JlaHHasa cxema pabomaem 8 KoM6UHAUUU C
nepeknrodamesnem N 5:
0(2)-5(6) B/ 5(6) - 10B.

0(2)-5(6)B/5(6)-10B
NMPUMEYAHUE:

[laHHaa GyHKLMA MMeeT MeCTo ULLb B CJTyyae, ecnin
HacTpoeH nepekntoyatens N2 4: ---/
nocnefoBartenbHO. ICMOAHUTENbHbIN MeXaHNU3M
MOXeT ObITb HACTPOEH Ha CreayoLWNiA AnanasoH
ynpasnaoLero curHana:

2-6B(2-10B)

0-5 B (nepekntoyatenb N2 2: 0- 10 B)
4-12 mA (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
0- 10 MA (nepekntoyaTenb N2 2: 0- 10 B)

nnn

6- 10 B (nepekntoyatensb N2 2: 2 - 10 B)
5-10 B (nepekntouyatenb N2 2: 0 - 10 B)
12 - 20 MA (nepekntoyatenb N2 2: 2 - 10 B)
10 - 20 MA (nepekntoyaTenb N2 2: 0 - 10 B).

AHanorosbiil / UMNYAbCHbIN

MNcnonHUTENBHBIN MEXaHM3M MOXeT paboTaTb
KaK UMMYNbCHbIN NCMOMHUTENbHbI MEXaHU3M
npwv yCNoBMK, YTo BblbpaHa MMysbcHas
bYHKUMA. DneKTponuTaHne NoAaeTca Ha BXOAbl
SN 1 SP. Ha Bxoabl 1 1 3 nogaetca curHan 24 B
repemeHHOro Toka Afif Nofbema 1 OnyckaHua
LUTOKA UCMOSTHNTENIbHOrO MexaHun3ma. BoixoaHoi
curHan X rokasblBaeT TeKyLee NosioKeHme.

NMPUMEYAHUE:

B cnyuae, ecnu gbibpara umnynecHas yHkyus,
UCNOTHUMesIbHbIU MeXaHu3m He peaaupyem HU
Ha KakoU aHan0208bIU ynpasaaowull cueHan
Ha xo0e Y. icnonHumenbHbIl MexaHu3m
NoOHUMaem u onyckaem Wmok moJibKo 8
Cydae, eC/u 31ekmponumanue nodaemca Ha
8x00 1 usnu 3.

Jlorapudpmuueckas / JinHeitHan
XapaKTepucTmka

MouTun Bce kKnanaHbl Danfoss, noaxoadawuve
anAa AaHHOro NCNONTHUTEIbHOIro MexXaHn3ma,
MMeEIOT NorapudMmnUecKyo xapakTepucTuKy
perynnpoBaHusa (paBHOMPOLIEHTHYI0), B
COOTBETCTBMM C NOSIOXeHneM. HacTpoiika
nepeksnioyaTensa Ha JIMHeHY0 XapakTepuUCTUKy
OKa3blBaeT B/INAHNE Ha XapPaKTePUCTUKY
MOTOPHOrO KnanaHa. KombrHauwmsa
MCMOSTHUTENIbHOTO MexaHn3Ma 1 KnanaHa
obecneunBaeT IMHENHYIO XapaKTEPUCTUKY
perynmpoBaHus.

3aeodckas ycmaHoekKa:
(Jloeapugpmuyeckas)
Xapakmepucmuka pezyiuposaHus
K/1anaHa He MeHsemcsl.

NMPUMEYAHUE:

B cnyuae npumeHeHus 0aHHoU pyHKYUU

8 KOMbOUHAYUU ¢ “Henozapugmuyeckumu”
KJ1anaHamu, Xxapakmepucmuka MOMopHO20
KnanaHa 6yoem A87amMbCA AHMUA02apUpMoM
XapakmepucmuKu Kaanaa (Hanpumep,
K/anaH ¢ auHeliHoU xapakmepucmukou
mpaHcgopmupyemca 8 Xapakmepucmuky
6bICMPO20 OMKPBLIBAHUS).

100% Kys/RED Ky

Reset (C6poc)

Mocne nogauv ToKa Ha UCMONHNTESbHbIN
MexaHW13M NOoCeJHUI HauHaeT npoLecc
aBTonoacTporiku. 06 3TOM CBMAETENbCTBYET
MUraHvie CBeToamoa, KoTopoe NpojosKaeTca
[10 OKOHYaHMA NpoLecca aBTONOACTPOVKM.
MpopomxnTenbHOCTb NpoLecca 06bIYHO
CoCTaBfIAieT HECKONbKO MVHYT, B 3aBUCUMOCTM
OT nepemelleHua WToKa. BennumHa xopa
KnarnaHa nocjie OKOH4aH1A aBTONOACTPONKHN
perncTpmpyeTtcs B 3anomMrHaloLLem yCTponcTBe.
Mpouecc aBTONOACTPOWKY BO30GHOBSAETCA
Ha)KaTmem Ha KHonky copoca «RESET»
(nepekntouatens N2 9). Mpu cbpoce HanpsaxeHWs
NUTaHWA UK NpU ero nageHun 6onee yem Ha 80
% B TeueHue bonee 0,1 ¢, TekyLyee NONOXKeHNe
KnanaHa perncTpmpyeTtcsa B 3anomrHaioLem
ycTpolicTtee. Takum o6pasom, Bcsi UHGopmauums
COXpaHAEeTCA B 3aNOMUHAlOLLEM YCTPONCTBeE,

B TOM UncIie B Clyyasax c6on HanpsaxeHus
nuTaHNA.

OyHKUNOHaNbHbIN TECT

CBeTOBOW ANOA HapAAY C HANKaLunen
3a4€elCTBOBaHMA NPUBOAA NPON3BOAUT TakxKe
NHAMKaUMo paboyero COCTOAHUSA 1 BO3MOXHbIX
OLINOOK.
MNMocToAHHOE CBeyeHne
- 06bluHOe paboyee cOCTOAHUE
aKcnnyaTaunm
OTcyTCTBUE CBEYEHMs
- BbIKJIIOUEHNE, HaNPSXKXEHVE OTKIIOUYEHO.
MpepbiBucToe ceeveHune (1 Muy):
- peXnm aBTOMoACTPONKM
MpepbiBucToe cBeyerune (3 MNy):
- 3NeKTPONUTaHNe CJIMLWKOM Mano
- HeLoCTaTOYHas BeJIMYMHa BpeMeHU Xxoaa
KnanaHa (<20 c)
- HEBO3MOXHOCTb BXOa B UCXO4HOE
NosioXeHue.
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ITALIANO

Attenzione

A

Per evitare danni alle persone e
all'apparecchio, e assolutamente necessario
leggere e osservare attentamente queste
istruzioni.

Montaggio, avviamento e manutenzione
devono essere eseguiti solo da personale
autorizzato e qualificato.

Depressurizzare il sistema prima del
montaggio.

Seguire sempre le istruzioni del costruttore
o dell’assistenza.

Montaggio Il
Fissare l'attuatore AME 15QM alla valvola IEN .

Cablaggio A
Segnale di comando

Il segnale di comando deve essere collegato
ai morsetti Y (segnale ingresso) e SN
(comune) sulla scheda stampata dell’AME.

Segnale di uscita

Il segnale di uscita dal morsetto X pud
essere utilizzato per indicare la posizione
della valvola. Il range dipende dalla
configurazione degli interruttori DIP.

Tensione di alimentazione

L'alimentazione
(24 V -15/+10%, 50 Hz) deve essere collegata
ai morsetti SN ed SP.

Impostazione interruttori DIP 5
Impostazioni difabbrica:

Tutti gli switch sono in posizione OFF! (1]

Tutte le combinazioni degli interruttori DIP
sono consentite. Tutte le funzioni selezionate
sono aggiunte in sequenza. Esiste soltanto
un override logico delle funzioni, vale a dire
l'interruttore n. 6 Proporzionale /3 punti,

che imposta I'attuatore in modo che ignori
il segnale di comando e funzioni come un
“semplice” attuatore a 3 punti.

SW 1: U/I

L'attuatore pud rispondere al segnale di
comando di tensione oppure di corrente.
Con l'interruttore N.1: Con lo switch No.1,
posizione U/I, I'attuatore puo essere settato
per funzionare sia con un segnale di
comando di tensione ('attuatore risponde
al segnale tra 0...10 V) sia con un segnale di
comando di corrente (l'attuatore risponde
al segnale tra 0...20 mA).

Nota:

Impostazioni difabbrica:

Segnale di comando in tensione (0 ...10 V).

SW2:2Vv...10/0V...10

L'attuatore puo essere settato in modo
che risponda a un segnale di comando
da2VoO0V.Sel'attuatore e settato su
un segnale di corrente, rispondera a un
segnale di comando da 4 mA o 0 mA.

L'impostazione difabbrica é:
2...10V.

SW 3: Diretto/Inverso

L'attuatore puo essere settato in modo che
I'alberino si sposti verso il basso quandoiil
segnale di comando diminuisce (DIRETTO)
o si sposti verso l'alto quando il segnale di
comando aumenta (INVERSO).

Il settaggio difabbrica é:
DIRETTO

SW 4: ---/Sequenziale

Due attuatori possono essere settati per

far si che funzionino in parallelo con un
segnale di comando. Se é settata la funzione
SEQUENZIALE, I'attuatore rispondera

al segnale di comando “split” (vedere
0(2)V...5(6V)/5(6) VSnnb...Snnb10 V).

Nota:

Questa combinazione funziona assieme
all'interruttore N. 5:02) V... 5(6 V) / 5(6)
V...10V

SW5:02)V...56V)/56)V...10V
Nota:

Questa funzione é disponibile se l'interruttore N. 4:

---/ Sequencziale viene selezionato.
L'attuatore puo essere settato in modo che
corrisponda al range del segnale di comando:

2...6V(interruttoreN.2:2V ... 10)
0...5V (interruttoreN.2:0V ... 10)
4... 12mA (interruttore N.2: 2V ... 10)
0... 10mA (interruttore N. 2:0 ... 10)

OPPURE

6... 10V (interruttore N.2:2V ... 10)
5... 10V (interruttoreN.2:0V ... 10)
12... 20 mA (interruttore N.2: 2V ... 10)
10... 20 mA (interruttore N. 2:0 ... 10)

SW 6: Proporzionale/3 punti

Se viene selezionata la funzione 3

punti, allora I'attuatore puo funzionare
come “semplice” attuatore a 3 punti.
L'alimentazione elettrica deve essere
collegata ai morsetti SN e SP. Il segnale di
comando 24 V CA é collegato per l'apertura
e la chiusura dell'attuatore ai morsetti 1 0 3.
Il segnale di ritorno X corrisponde alla
posizione corretta.

Nota:

Se la funzione a 3 punti é selezionata,
I'attuatore non risponde al segnale di comando
sul morsetto Y. Alza e abbassa l'alberino se
I'alimentazione é presente sui morsetti 10 3.

SW 7: Portata LOG./Portata LIN.

La maggior parte delle valvole Danfoss
dotate di attuatore hanno una curva
caratteristica portata/posizione logaritmica
(equi-percentuale). Impostando lo switch

su portata LIN. la caratteristica della

valvola pud essere modificata. Questa
combinazione di attuatore e valvola
corrisponde ad una valvola con caratteristica
LINEARE.

Settaggio di fabbrica:
Portata LOG. (le caratteristiche della valvola
rimangono immutate)

NOTA:

Se questa funzione é utilizzata con valvole
non logaritmiche, le caratteristiche della
valvola motorizzata diventeranno anti-
logaritmiche (la valvola con caratteristiche
lineari diventera una valvola a rapida
apertura).

SW 8: 100% Ky/RED. Kys
Deve essere impostato sulla posizione OFF.

SW 9: Resettaggio

Dopo essere stato collegato
all'alimentazione, |'attuatore inizia una
procedura di auto-regolazione. Il LED
lampeggia fino a quando l'auto-regolazione
e terminata. Questa operazione dura
normalmente pochi minuti a seconda

della corsa. La corsa della valvola viene
memorizzata alla fine di questa processo di
auto-regolazione. Per ripetere la procedura
di auto-regolazione occorre modificare

la posizione del RESET (switch N° 9). Se

la tensione viene a mancare o si abbassa
ad un valore inferiore all’80% per pit di

0,1 sec, la posizione attuale della valvola
viene memorizzata. Anche tutti i dati
verranno salvati in caso di interruzione
dell'alimentazione.

Test di funzionamento

La spia luminosa indica se l'attuatore & in
funzione o meno. Esso indica inoltre lo
stato di comando o di errore.

Costantemente acceso
- funzionamento normale
Spento
- nessun funzionamento né
alimentazione
llluminazione intermittente (1Hz)
- modalita di autoregolazione
llluminazione intermittente (3 Hz)
- alimentazione insufficiente
- corsa insufficiente della valvola (< 20 s)
- la fine corsa non puo essere raggiunta.
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LATVIESU

Informacija par drosibu

A

Lai novérstu traumu gasanas un ierices
bojajumu risku, obligati rapigi jaizlasa un
jaievéro Sie noradijumi.

NepiecieSama montaza, palaisana un
apkope javeic tikai kvalificétiem un
pilnvarotiem darbiniekiem.

Pirms sistémas montazas un spiediena
samazinasanas.

Ladzu, ievérojiet sistémas razotaja vai
sistétmas operatora noradijumus.

Montaza lFA

Uzstadiet izpildmehanismu AME 15QM uz
varsta IElL.

Vadojums IEl
Kontrolsignals

Kontrollera kontrolsignals japievada
terminalim Y (ievadsignals) un SN (kopéjais)
uz AME drukatas shémas plates.

Izvadsignals

Izvadsignalu no terminala X var izmantot,
lai noteiktu pasreizéjo poziciju. Diapazons
ir atkarigs no DIP slédza iestatijumiem.

Barosanas spriegums

Baro3anas spriegums
24V~ no -15 lidz +10%, 50 Hz) japievada
terminalim SN un SP.

DIP slédza iestatijumi [Hl
Rupnicas iestatijumi:

VISI slédzi ir pozicija OFF (Izslégts). (1)
A

Visas DIP sledZzu kombindcijas ir atlautas.
Visas atlasitas funkcijas tiek pievienotas
secigi. Ir tikai viens funkcionalitdtes logikas
ignorésanas gadijums, t.i,, 6. sledza
proporciondld/3 punktu darbiba, kad
izpildmehanisms tiek iestatits, lai tas ignorétu
kontrolsignalu un darbotos ka “vienkarss”

3 punktu izpildmehdnisms.

SW 1: U/I

Izpildmehanisms var reagét uz sprieguma
vai stravas kontrolsignalu. lzmantojot

1. slédzi: U/l izpildmehanismu var
iestatit, lai tas darbotos ar sprieqguma
kontrolsignalu (izpildmehanisms reagé
uz signalu no 0 lidz 10 V) vai stravas
kontrolsignalu (izpildmehanisms reagé
uz signalu no 0 lidz 20 mA).

Piezime.

Rupnicas iestatijums:

sprieguma kontrolsignals (0-10 V).

SW2:2...10V/0...10V

Izpildmehanismu var iestatit, lai tas reagétu
uz kontrolsignalu, sakotar2 Vvai0V. Ja
izpildmehanisms ir iestatits uz stravas
signalu, tad tas reagé uz kontrolsignalu,
sakot ar 4 mA vai OmA.

Ripnicas iestatijums:
2-10V.

SW 3: Tiedi/pretéji

Izpildmehanismu var iestatit, lai varpsta,
kontrolsignalam samazinoties, parvietotos
uz leju (DIRECT (Tiesi)) VAl lai ta,
kontrolsignalam palielinoties, parvietotos
uz augsu (INVERSE (Pretéji)).

Rdpnicas iestatijums:
DIRECT (Tiess)

SW 4: ---/secigs

Divus izpildmehanismus var saslégt, lai tie
darbotos paraléli ar vienu kontrolsignalu.
Jairiestatits rezims SEQUENTIAL (Secigs),
tad izpildmehanisms reagé uz dalitu

kontrolsignalu (sk. 0(2) V..5(6 V) / 5(6) V...10 V).

Piezime.

Si kombinacija ir piemérota, izmantojot
5.sledzi:0(2) V... 5(6 V)/5(6) V-10 V

SW 5: 0(2) V-5(6 V)/5(6) V-10 V
Piezime.

Sifunkcija ir pieejama, ja 4. slédzis:

---/ir iestatits secigas darbibas reZima.
Izpildmehanismu var iestatit, lai tas atbilstu
kontrolsignala diapazonam:

2-6V (2. sledzis: 2 V-10)
0-5V  (2.slédzis: 0 V-10)
4-12mA (2.slédzis: 2 V-10)
0-10mA (2. slédzis: 0-10)

VAI
6-10V  (2.sledzis: 2 V-10)
5-10V  (2.slédzis: 0 V-10)

12-20 mA (2. slédzis: 2 V-10)
10-20 mA (2. slédzis: 0-10)

SW 6: Proporcionala darbiba/3 punktu

Izpildmehanisms var darboties ka
“vienkarss” 3 punktu izpildmehanisms, ja ir
atlasita 3 punktu funkcija. Stravas padeve
japievieno porta SN un SP. 1. vai 3. porta 24
VAC signals ir pievienots izpildmehanisma
jaudas palielinasanai vai samazinasanai.
Atgriezes signals X norada pareizo poziciju.

Piezime.

Jair atlasita3 punktu funkcija,
izpildmehanisms nereagé ne uz kadu
kontrolsignalu portaY. Tas tikai pacel vai nolaiz
varpstu, ja strava tiek piegadata 1. vai 3. porta.

SW 7: LOG. plasma/LIN. plasma

Gandriz visiem Danfossvarstiem, kas ir
pieméroti izpildmehanismam, ir logaritmiska
(vienada procentuala attieciba) plasmas/
pozicijas raksturlikne. lestatot slédzi uz

LIN. plasmu, var tikt ietekméta motorizéta
varsta raksturlikne. Izpildmehanisma un
varsta kombinacija var darboties ka varsts
ar LINEAR (linearu) raksturlikni.

Rapnicas iestatijums:
LOG. plasma (varsta raksturlikne netiek mainita)

PIEZIME.

Ja si funkcija tiek izmantota kombinacija ar
varstiem, kas nav logaritmiski, motorizéta
varsta raksturlikne bas preteéji logaritmiska
varsta raksturliknei (piem., varsta linedra
raksturlikne tiks parveidots par atras
atveérsanas raksturlikni).

SW 8: 100% Kys/RED. Ky
Jaiestata pozicija OFF (Izslégts).

SW 9: Atiestatisana

Péc izpildmehanisma pieslégsanas stravai, tas
saks pielagosanas proceduru. LED indikators
mirgos tik ilgi, kamér pielagosanas tiks
pabeigta. Tas ilgums ir atkarigs no varpstas
parvietosanas un parasti ir dazas minates.
Péc tam, kad pielagosanas pabeigta, virzula
gajiena intervals tiek saglabats atmina. Lai
pielagosanos restartétu, mainiet slédza
RESET (Atiestatisana) poziciju (9. slédzis).

Ja barosanas spriegums tiek atslégts

vai samazinas zem 80% atrak neka 0,1 s,
pasreizéja varsta pozicija tiks saglabata
atmina un visi dati paliks saglabati atmina
ari péc stravas padeves izslégsanas.

Darbibas parbaude

Indikatorlampina norada, vai pozicionétajs
darbojas. Turklat indikators norada vadibas
statusu un klimes.

Pastaviga gaismina
- normala darbiba
Gaismina nedeg
- nenotiek darbiba vai nav stravas padeves
Neregulara gaismina (1 Hz)
- pielagosanas rezims
Neregulara gaismina (3 Hz):
- parak maza stravas padeve
- nepietiekams virzula gajiens (< 20 s)
- nevar sasniegt beigu poziciju.
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CESKY

Bezpecnostni pokyny

A

Z davodu zabranéni moznosti poranéni
osob nebo poskozeni zafizeni je bezpod-
minecné nutné si peclivé prostudovat
nasledujici bezpecnostni pokyny.

Nutnou montéz, uvedeni do provozu
a udrzbu mohou provadét pouze
kvalifikovani a povéreni pracovnici

Pfed montdzi resp. zahdjenim servisnich
praci na reguldtoru se pfesvédcte, zda
soustava splnuje nasledujici podminky.

Potupujte podle ndvodu vyrobce systému
nebo jeho provozovatele.

Montaz EA
Upevnéte servopohon AME 15QM na ventil [ 3 |

Kabelaz IEX
Ridici signal
Ridici signal z fidici jednotky musi byt
pfipojen ke svorkdm Y (vstupni signal)

a SN (spole¢ny vodi¢) na desce tisténych
spoja AME.

Vystupni signal

Vystupni signal ze svorky X Ize pouzit pro
indikaci aktualni polohy. Rozsah zavisi na
nastaveni prepinact DIP.

Napajeci napéti

Napajeci napéti

(24 V~-15 az +10 %, 50 Hz) musi byt
pfipojeno ke svorkdm SN a SP.

Nastaveni prepina¢t DIP H
Vyrobni nastaveni:

VSECHNY prepinace jsou nastaveny do
VYPNUTE polohy (OFF)! I ©

Pozndmka:

VSechny kombinace prepinact DIP jsou
povoleny. Vsechny zvolené funkce se
priddvaji postupné. Existuje pouze jedno
logické potlaceni funkci, tj. spinac ¢.6

Volba modulacéniho nebo tripolohového
reZimu, ktery nastavuje servopohon tak,
aby ignoroval fidici signdl a plnil funkci
jednoduchého” tfibodového servopohonu.

Pirepinac 1: U/I

Servopohon mize reagovat na napétovy
nebo proudovy fidici signdl. Se spinacem
¢.1: Servopohon U/l pokud je nastaven do
polohy OFF, je tak navolen na napétovy fi-
dici vstup (servopohon reaguje na signal
mezi 0 ... 10 V), pokud je nastaven do po-
lohy ON, je navolen proudovy vstup (servo-
pohon reaguje na signdl mezi 0 ... 20 mA).

Vyrobni nastaveni:

napétovy fidici signdl (0 ... 10 V).

Piepinac2:2V ... 10/0V ... 10

Servopohon miize byt nastaven tak, aby
reagoval na napétovy fidici signél od 2 V
nebo 0 V. Pokud je servopohon nastaven

na proudovy signal, potom reaguje na fidici
signal od 4 mA nebo 0 mA.

Vyrobni nastaveni je:
2...10V.

Piepinac 3: Pfimy/inverzni

Servopohon muze byt nastaven tak, ze
vieteno se pii klesajicim fidicim signalu
posunuje smérem dolti (PRIMY), nebo ze
se vieteno pfi rostoucim fidicim signalu
posunuje smérem nahoru (INVERZNI).

Vyrobni nastaveni je:
PRIMY

Pfepinac 4: ---/Sekvencni

Dva servopohony Ize nastavit tak, aby
pracovaly paralelné s jednim fidicim
signalem. Pokud je nastaveno SEKVENCNI,
servopohon reaguje na rozdéleny fidici
signdl (0(2) V... 56 V) /5(6) V... 10 V).

Pozndmka:

Tato kombinace pIni funkci v kombinaci s
prepinacem ¢.5:02) V... 5(6V)/5@6)V ... 10V

Piepinac¢5:0(2)V...5(6V)/56)V... 10V
Pozndmka:

Tato funkce je dostupnd, pokud je spinac ¢. 4:
---/ Sekvencni reZim je nastaven.
Servopohon Ize nastavit tak, aby odpovidal
rozsahu fidiciho signdlu:

2...6V(spinacc.2:2V... 10)
0...5V(spinac¢.2:0V... 10)
4...12mA (spinac¢. 2:2V ... 10)
0...10mA (spinac¢. 2:0... 10)

NEBO

6...10V(spinac¢.2:2V... 10)
5...10V(spinacc.2:0V ... 10)
12...20mA (spinac¢.2:2V ... 10)
10...20mA (spinac¢. 2:0... 10)

Piepinac 6: Modula¢ni nebo tfipolohovy
rezim

Servopohon muze pracovat jako ,jednodu-
chy” tfibodovy servopohon, pokud je na-
volena tfibodova funkce. Napajeni by mélo
byt pfipojeno k portdm SN a SP. Na portu 1
nebo 3 je pfipojen signal 24 V AC pro zve-
dani nebo spousténi servopohonu. Zpétny
signal X signalizuje spravnou polohu.

Pozndmka:

Pokud navolite tiibodovou funkci, servopo-
hon nereaguje na zddny fidici signdl na portu
Y. Pouze zvedd a spousti dolu vieteno, kdyz je
privedeno napdjeni na port 1 nebo 3.

Piepinac 7: Priitok LOG/LIN

Témér viechny ventily Danfoss, které Ize
pouzit se servopohonem, maji logarit-
mickou (rovhoprocentni) charakteristiku
pritoku/polohy. Nastavenim prepinace do
polohy Pritok LIN Ize ovlivnit charakteris-
tiku motorizovaného ventilu. Kombinace
servopohonu a ventilu miZe spole¢né
fungovat jako ventil s LINEARNI charakte-
ristikou.

Vyrobni nastaveni:
Pratok LOG (charakteristika ventilu je
nezménéna)

POZNAMKA:

Pokud je tato funkce pouZzita ve spojeni

s nelogaritmickymi ventily, charakteristika
motorizovaného ventilu bude antilogaritmem
charakteristiky ventilu (napf. ventil s linedrni
charakteristikou bude pfeménén na rychle
otevrenou charakteristiku).

Piepinac 8: 100% Ky,s/RED. Ky
Nastavte do vypnuté polohy OFF.

Pifepinac 9: Resetovani

Po pfipojeni ke zdroji napdjeni spusti
servopohon postup vlastniho nastaveni.
Kontrolka LED bude blikat, dokud vlastni
nastaveni nebude dokonceno. Doba
trvani zavisi na pohybu vietena a obvykle
se jednd o nékolik minut. Po dokonceni
vlastniho nastaveni se délka zdvihu ventilu
ulozi do paméti. Chcete-li restartovat
vlastni nastaveni, zménte polohu pirepinace
RESET (pfepinac 9). Pokud napdjeci napéti
vypnete nebo klesne pod 80 % na dobu
delsinez 0,1 s, aktudini poloha ventilu
bude ulozena do paméti a viechna data
zlistanou ulozena v paméti i po odpojeni
napdjeni.

Funkéni test

Kontrolka zobrazuje, zda je polohovac
funkcni, nebo nikoliv. Kromé toho kontrolka
zobrazuje stav fizeni a poruchy.

Trvale sviti
- bézny provoz
Nesviti
- neni v provozu nebo odpojeno napdjeni
Blika (1 Hz):
- rezim vlastniho nastaveni
Blika (3 Hz):
- pfilis$ nizkd hodnota napéjeni
- nedostatecny zdvih ventilu (<20 s)
- nelze dosdhnout koncové polohy.
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ROMANA

Nota privind siguranta in functionare

A

Pentru a evita ranirea persoanelor si
distrugeri ale echipamentului, este absolut
necesar sa cititi si sa observati cu atentie
aceste instructiuni.

Activitatea necesara de instalare, pornire
si intretinere trebuie executata numai de
personal calificat si autorizat.

Inainte de a instala si depresuriza sistemul.

Respectati instructiunile producatorului
sau operatorului sistemului.

Montarea
Fixati servomotorul AME 15QM pe vana [ 3

Cablarea A
Semnal comanda

Semnalul de comanda de la regulator
trebuie conectat la bornele Y (borna de
semnal de intrare) si SN (borna comuna)
de pe placa cu circuite imprimate AME.

Semnal iesire

Semnalul de iesire de la borna X poate
fi utilizat pentru indicarea pozitiei
curente. Domeniul depinde de setarile
comutatorului DIP.

Tensiune de alimentare

Tensiunea de alimentare
(24 V~ -15 + +10%, 50 Hz) trebuie conectata
la bornele SN si SP.

Setarile comutatorului DIP IH
Setdri din fabrica:

TOATE comutatoarele sunt in pozitia
DECONECTAT! 1 ©

Nota:

Sunt permise toate combinatiile de
comutatoare DIP. Toate functiile selectate
sunt addugate consecutiv. Existd o singurd
logicd de supracontrol al functionalitdtilor
sianume, comutatorul nr. 6 Proportional /in
3 puncte, care seteazd servomotorul sd ignore
semnalul de comandad si sd functioneze ca
servomotor ,simplu”in 3 puncte.

SW 1: U/I

Servomotorul poate raspunde la un semnal
de comanda de tensiune sau de curent. Cu
comutatorul nr. 1: Servomotorul U/l poate
fi setat fie sa functioneze cu un semnal

de comanda de tensiune (servomotorul
reactioneaza la semnalul cuprins intre

0... 10V) sau cu un semnal de comanda
de curent) (servomotorul reactioneazd la
semnalul cuprinsintre 0 ... 20 mA).

Setare de fabrica:

semnal de comandd de tensiune (0 ... 10 V).

SW2:2V...10/0V... 10

Servomotorul poate fi setat sa raspunda la
un semnal de comanda dela2VsauOV.
Daca servomotorul este setat la semnal
de curent, atunci acesta va raspunde la un
semnal de comanda de la 4 mA sau 0 mA.

Setarea de fabricd este:
2...10V.

SW 3: Directa/Inversa

Servomotorul poate fi setat astfel incat
axul sa se deplaseze in jos la scdderea
semnalului de comanda (DIRECTA), SAU
axul sa se deplaseze in sus la cresterea
semnalului de comanda (INVERSA).

Setarea de fabricd este:
DIRECTA

SW 4: ---/Secvential

Doua servomotoare pot fi setate sd lucreze

in paralel, cu un singur semnal de comanda.
Daca este setat SECVENTIAL, atunci un
servomotor raspunde la semnalul de comanda
distribuit (vezi0Q2) V... 56 V) /56) V... 10V).

Nota:

Aceastd combinatie functioneazd in combinatie
cucomutatorulnr.5:02) V... 56V)/56) V...
nov

SW5:02)V...56V)/56)V...10V
Nota:

Aceastd functie este disponibild in cazul in
care comutatorul nr. 4:

este setat --- / secvential.

Servomotorul poate fi setat sd se incadreze
in domeniul semnalului de comanda:

2...6V (comutatornr.2:2V... 10)
0...5V(comutatornr.2:0V ... 10)
4...12mA (comutatornr.2:2V ... 10)
0... 10mA (comutatornr.2:0 ... 10)

SAU

6... 10V (comutatornr.2:2V ... 10)
5... 10V (comutatornr.2:0V ... 10)
12.... 20 mA (comutatornr.2:2V ... 10)
10... 20 mA (comutator nr. 2:0 ... 10)

SW 6: Proportional/in 3 puncte

Servomotorul poate functiona ca
servomotor ,simplu” in 3 puncte, daca
este selectata functia in 3 puncte. Sursa de
alimentare trebuie conectata la porturile
SN si SP. La portul 1 sau 3, semnalul de
24V c.a. este conectat pentru ridicarea sau
coborarea servomotorului. Semnalul de

retur X indica pozitia corecta.

Nota:

dacd este selectatd functia in 3 puncte,
servomotorul nu rdspunde la niciun semnal
de comanda provenit de la portul Y. Acesta
ridicd sau coboard axul numai dacd
alimentarea este furnizatd pe portul 1 sau 3.

SW 7: curgere LOG./curgere LIN.

Aproape toate vanele Danfoss
corespunzatoare servomotorului au
caracteristica logaritmica de curgere/pozitie
(procentaj egal). Cu comutatorul de stare

in pozitia curgere LIN., caracteristica vanei
motorizate poate fi afectatd. Combinatia de
servomotor si vana poate lucra impreund ca
vana cu caracteristica LINIARA.

Setare de fabrica:
curgere LOG. (caracteristica vanei este
neschimbata)

NOTA:

Dacd aceastd functie este utilizatd in
combinatie cu vane nelogaritmice,
caracteristica vanei motorizate va fi
antilogaritmul caracteristicii vanei

va fi transformatd in vand cu caracteristicd
de deschidere rapida).

SW 8: K, 100%/K,s REDUS
Va fi setat pe pozitia DEZACTIVAT.

SW 9: Resetare

Dupa ce servomotorul a fost conectat

la sursa de alimentare, acesta va porni
procedura de autoreglare. LED-ul indicator
se aprinde intermitent pana la terminarea
autoreglarii. Durata depinde de cursa
axului si in mod normal, va dura cateva
minute. Lungimea cursei vanei este stocata
in memorie dupa ce autoreglarea a fost
finalizata. Pentru a reporni autoreglarea,
modificati pozitia comutatorului RESETARE
(comutatorul nr. 9). Daca tensiunea de
alimentare este decuplata sau scade sub
80% in mai mult de 0,1 s, pozitia actuala

a vanei va fi stocata in memorie si toate
datele raman salvate in memorie si dupa

o oprire a alimentarii.

Testul de functionare

Lumina indicatoare arata daca dispozitivul
de pozitionare este sau nu este in
functiune. In plus, indicatorul arata starea
comenzii si defectiunile:

Lumind continua

- functionare normala
Nicio lumina

- nu functioneaza sau nu este alimentat
Lumind intermitenta (1 Hz):

- modul autoreglare
Lumina intermitenta (3 Hz):

- alimentarea cu energie de nivel

prea scazut
- cursa insuficientd a vanei (<20 s)
- capatul de cursa nu mai poate fi atins.
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Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to
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All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.
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Danfoss n‘assume aucune responsabilité quant aux erreurs qui se seraient glissées dans les catalogues, brochures ou autres documentations écrites. Dans un souci constant d’amélioration, Danfoss se
réserve le droit d’apporter sans préavis toutes modifications a ses produits, y compris ceux se trouvant déja en commande, sous réserve, toutefois, que ces modifications naffectent pas les
caractéristiques déja arrétées en accord avec le client. Toutes les marques de fabrique de cette documentation sont la propriété des sociétés correspondantes.

Danfoss et le logotype Danfoss sont des marques de fabrique de Danfoss A/S. Tous droits réservés.

Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso, reservandose el derecho de alterar sus productos sin
previo aviso, incluyéndose los que estén bajo pedido, si estas modificaciones no afectan las caracteristicas convenidas con el cliente. Todas las marcas comerciales de este material son propiedad de las
respectivas companias. Danfoss y el logotipo Danfoss son marcas comerciales de Danfoss A/S. Reservados todos los derechos.

Danfoss kan niet verantwoordelijk worden gesteld voor mogelijke fouten in catalogi, handboeken en andere documentatie. Danfoss behoudt zich het recht voor zonder voorafgaande kennisgeving haar
produkten te wijzigen. Dit geldt eveneens voor reeds bestelde produkten, mits zulke wijzigingen aangebracht kunnen worden zonder dat veranderingen in reeds overeengekomen specificaties
noodzakelijk zijn. Alle in deze publicatie genoemde handelsmerken zijn eigendom van de respectievelijke bedrijven.

Danfoss en het Danfoss-logo zijn handelsmerken van Danfoss A/S. Alle rechten voorbehouden.

Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissa tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvistd virheistd. Danfoss pidattaa itselleen oikeuden tehda ennalta ilmoittamatta tuotteisiinsa muutoksia, myos jo
tilattuihin, mikali tdm& voi tapahtua muuttamatta jo sovittuja suoritusarvoja. Kaikki tdssa materiaalissa esiintyvat tavaramerkit ovat asianomaisten yritysten omaisuutta. Danfoss ja Danfoss-logo ovat
Danfoss A/S:n tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale s3 wtasnoscig odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sa
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

®dupma "OaHdocc” He 6epéT Ha cebA HMKaKoW OTBETCTBEHHOCTU 3a BO3MOXHbIe OneyaTku B KaTanorax, 6poluopax v aopyrux Bugax nevatHoro matepuana. dupma “[laHcoce” octaBnaeT
3aco60i1 NpaBo Ha U3MEHEHWA CBOUX NPOAYKTOB 63 NpeABapUTeNbHOro U3BeLLeHNA. OTO OTHOCUTCA TaKXKe K yXKe 3aKa3aHHbIM NPoyKTam Npu YCroBUK, HTO Takue N3MEHEHUA He MOBIeKyT
nocneayoLLMx KOPPEKTUPOBOK y>Ke COrnacoBaHHbIX crieumcmrkaumin. Bce Toprosble Mapkiu B 3TOM Matepuane ABMATCA COBCTBEHHOCTHIO COOTBETCTBYHOLWMX KOMNaHwii "[aHdocc”, norotvn
”NaHdhocc” ABNAIOTCA TOProBbIMM Mapkamu komnaHum ”flancoce A/O”. Bee npaBa 3allmiieHbl.

Danfoss WHE B, FAURECNRIZERATEELANERTOEMRIE. Danfoss REARFLBAMER = RONF]. ZRFHEATEITHEEIH AT SRR RAZMENKY.
ARSI BHEPR 9 A R A R 2 M7=, Danfoss & Danfoss F9#Ri2#9 A Danfoss A/S Z X MHR. £HE.

La Danfoss non si assume alcuna responsabilita circa eventuali errori nei cataloghi, pubblicazioni o altri documenti scritti. La Danfoss si riserva il diritto di modificare i suoi prodotti senza
previo awviso, anche per i prodotti gia in ordine sempre che tali modifiche si possano fare senza la necessita di cambiamenti nelle specifiche che sono gia state concordate.
Tutti i marchi di fabbrica citati sono di proprieta delle rispettive societa. Il nome Danfoss e il logotipo Danfoss sono marchi depositati della Danfoss A/S. Tutti i diritti riservati.

Danfoss neuznemas atbildibu par iespcjamam klidam katalogos broSuras un citos drukatos materialos. Danfoss patur tiesibas izmainit savu produkciju bez bridinadjuma. Tas attiecas ari uz
jau pasufito produkciju ar piezimi, ka Sis parmainas var tikt izdaritas, neveicinot tam sekojo$as izmainas, kam vajadzétu tikt uzraditam specifikacijas, par kuram ir iepriekS€ja vienosanas.
Danfoss, Danfoss logotips ir Danfoss A/S tirdzniecibas zimes. Visas tiesibas rezervétas.

Danfoss nepfejima odpovédnost za pfipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materidlech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni.
To se tyka také vyrobku jiz objednanych za predpokladu, ze takové zmény nevyzaduji dodatecné tpravy jiz dohodnutych podminek. Vdechny ochranné znamky uvedené v tomto materialu jsou
majetkem piislusnych spole¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. Vechna prava vyhrazena.

Firma Danfoss nu isi asuma nici o responsabilitate pentru posibilele erori din cataloage, brosuri si alte materiale tiparite. Danfoss isi rezerva dreptul de a modifica produsele sale fara notificare.
Aceasta se aplica de asemenea produselor care au fost deja comandate cu conditia ca modificarile sa nu afecteze in mod substantial specificatiile deja convenite. Toate marcile comerciale sunt
proprietatea companiilor respective. Danfoss si emblema Danfoss reprezinta marci comerciale ale Danfoss A/S. Toate drepturile sunt rezervate.
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